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Топологические методы распознавания пространственно-распределенных объектов и их 

взаимного расположения 

 

Распознавание объектов является одной из самых сложных и интересных задач при работе с 

картами. Применяется множество различных методов для освоения данного направления, 

некоторые из которых приведены в [1,2]. Первоочередными задачами, стоящими перед проблемами 

распознавания, являются идентификация и классификация пространственных объектов различных 

типов, таких как «здания и сооружения» [3], «водоемы» [4], «транспортные средства» [5]. 

Особое внимание следует уделить распознаванию пространственно-распределенных объектов 

на основе топологических признаков. Данная группа имеет особые перспективы. Уход от привязки 

к координатам и задание геометрических типов данных в описания баз данных, хранящих объекты, 

будут являться новым шагом в развитии решения данной задачи. Расположение объектов 

относительно друг друга будет определяться топологическими отношениями в пространстве. 

Можно выделить следующие виды топологических отношений: пересечение пространственно-

распределенных объектов; объект, содержащий в себе другой объект; соприкосновение объектов. 

Важным шагом является разработка правил и алгоритмов взаимоотношений пространственных 

объектов и их последующая реализация. Это позволит совершить существенный прорыв при 

интеграции геометрических типов в базу картографической информации и ускорит деятельность по 

работе с растровыми и векторными картами, а также с базами данных, которые на данный момент 

хранят информацию в координатах, что занимает существенный объем памяти и замедляет 

получение результатов запроса. Использование геометрических типов данных будет работать 

быстрее и будет занимать меньшее пространство в памяти. 
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