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Идентификация пространственно-распределенных объектов на основе топологического 

анализа данных 

 

Идентификация пространственных объектов – это одно из самых сложных направлений 

работы с картами. Предлагается множество алгоритмов решения прикладных задач, связанных с 

распознаванием объектов. Некоторые из них приведены в [1, 2]. Актуальными задачами 

идентификации объектов являются распознавание и классификация пространственно-

распределенных объектов разного вида [3]. К возможным типам пространственных объектов 

можно отнести «здания» [4], «природные объекты», «динамические объекты». К вопросу 

распознавания зданий относится не только идентификация объектов данного типа, но и их 

классификация по подвидам, то есть, детальная идентификация. Таким образом, можно выделить 

следующие подгруппы зданий: жилые дома, которые в свою очередь классифицируются на: 

многоквартирные и частные; складские объекты; промышленные сооружения; вспомогательные 

объекты. К природным объектам можно отнести леса, поля, луга, водоемы, горы и др. К 

динамическим объектам относятся объекты, которые изменяют свое местоположение. К ним 

можно отнести транспортные средства [5], а также пожар, половодье и др. 

Сегодня становится актуальным распознавание пространственных объектов на основе 

топологического анализа данных. Получает развитие подход на основе персистентной гомологии. 

Перспективными являются алгоритмы на базе методов компьютерной топологии. Распознавание 

групп объектов реализуется с помощью поиска структурных элементов и построения 

пространственных сцен [6]. Топологические отношения учитывают окружение объекта, что 

позволяет увеличить вероятность корректного распознавания объектов. Построение 

иерархической структуры топологических отношений между пространственными объектами дает 

возможность комплексного анализа информации о взаимосвязях между объектами карты, что 

является важным шагом к улучшению качества распознавания. 
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